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Popis funkce a vymény ridicich desek PCB BM a BS
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P1: potenciometr rychlosti posuvu
P2: délka bodovani

P3: délka mezery, vypinad funkce
Styitakt,

P4: rychlost vyletu dratu

P5: délka dohoteni

P6: doba piedfuku

P7: doba dofuku

R1: trimr nastaveni minimalnich
otacek

R2: trimr nastaveni maximalnich
otacek

IC 1,IC2: fidici mikroprocesory
CH: chladi¢ vykonovych soudastek
COM: Konektor a komunikaéni kabel.

X3,X10: ptipojovaci konektory

Upozornéni: Pt poruse kterékoliv
desky je nutné soucasné vymenit obé
dveé desky. Jestlize je deska BS54
umisténa na spodni sténé u motoru
podavace je nutné ji opatfit ochrannou
proti prachu (igelitovy sacek) a
piimontovat na plastové redukce!

Nastavovani min. a max. otafek ( R1,R2) je mozné aZ po propojeni kontaktd X 10.3a X 10.4.

Zapojeni konektoru fidicich desek PCB-BM3 a PCB-BS4.

Ridici deska BM3

svorka . vyznam ozn. na pl.spoji
X3:1 napajeni 24V AC AC
X3:2 motor posuvu - pdl (zeleny) MOT
X3:3 napajeni 24V AC spole¢ny vodi¢ AC
X3:4 motor posuvu + pdl (Cerveny) GND
X3:5 plynovy ventil VEN
X3:6 spoledny vodi¢ 24V AC pro stykad a ventil ACIN
X3:7 stykad STK

b) deska pomocnych funkci BS4

svorka . vyznam ozn. na pl.spoji
X10:1 tlacitko hofaku hk
X10:2 | tlacitko hofaku (zem) end
X10:3  |zem gnd
X10:4 | jazyckove relé Jr
X10:5 2takt/4takt ct
X10:6 | zavedeni dratu 7a
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