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Ridici elektronika ABC 155

Zakladni funkce ridici elektroniky

1) Regulace rychlosti posuvu dratu 1-18m/min
elektrodynamicka brzda motorku.

3) Spinani stykace a plynového ventilku
Blokové schéma ridicich obvodua a oznaceni svorek
X3:1 - X3:6- Svorkovnice dle schématu
X3:7 X3:11- Svorkovnice dle schématu
T 1-Trimr podavacirychlosti posuvu
P1 - Potenciometr rychlosti posuvu 10kQ/N
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Vyména ridici elektroniky
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P1 -Potenciometr rychlosti posuvu
T1 — Trimr nastaveni minimalnich

Demontovat levy kryt stroje
Sejmout svorkovnici J1 a J2
Stahnout elektroniku z plastovych prichytek.
Analogicky namontovat novou desku opatnym postupem. a nastavit minimalni

otacky

Popis nastaveni minimalnich otacek posuvu.

Pro spravnou funkei stupnice podavaci rychlosti je nutné nastavit minimalni rychlost.
1) Oteviit kladku podavani, sepnout tlacitko hofaku a nastavit potenciometr

rychlosti posuvu na minimum

2) Trimrem T1 natavit otacky na hodnotu 8-10 ot/min
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